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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa
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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa

Plug & Work portfolio

Soluzioni
plug&work
flessibili
sicure
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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa
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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa
Gripper pneumatici
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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa
Gripper elettrici

EGP 40

Forza 140N

Corsa 12mm

EGH

Forza 100N

Corsa 80mm

EGL

Forza 600N , Corsa 115mm
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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa
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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa
Sistemi di presa collaborativi
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Soluzioni PLUG & WORK per la robotica collaborativa

Cambio manuale SHS-050
● Sistema a comando manuale
● Passaggi aria integrati

● Modulo elettrico 8 pin

Cella di carico FT-AXIA 80
● Cella di carico 6 assi
● Fornita in kit con flangia e cavi



11 W W W . I - L A B S . I T / S M A R T - A N D - D I G I T A L - S O L U T I O N S11

La sicurezza dei sistemi di presa nelle applicazioni di robotica collaborativa
Sistemi di presa per applicazioni collaborative

End effector e robotica collaborativa: soluzioni Plug&Play per Universal Robots
Ing. Andrea Lolli - SCHUNK
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SCHUNK

Soluzioni PLUG&WORK per la robotica collaborativa

Ing. Andrea Lolli

348.6391529
Andrea.lolli@it.schunk.com


